Velino Base

. Control de velocidad
. Controlador
. Balaustrada en el embarque
. Peldano
. Balaustrada
. lluminacion de zécalos
. Zocalos
. Pasamanos
9. Placa de peines

6 10. Controles

11. Tapa de foso

12. Estacion tensora
7 13. Entrada de pasamanos
14. Seguridad de rotura de peldafio
15. Guias
16. Estructura portante
17. Cadena de peldafios
18. Accionamiento de pasamanos
19. Grupo motor
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Ao dapeldanc 4EK=800 | 5EK=1000
nominal (mm)
Altura constante
de balaustrada 1002 1000
Angulo de inclinacion | 30° | 35° | 30° | 35°
Min. Desnivel H (m) 2,85 | 2,85 | 2,85 | 2,85
Max. Desnivel H (m) 6,00 | 6,00 | 6,00 | 6,00
Capacidad tedrica \
en pers/h. > m\
v = Velocidad \\/‘
v=0,5m/s 6750 9000 ) A
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= N
GHChgeclnedapio 4EK=800 | 5EK=1000 \
nominal (mm)
Altura constante
de balaustrada 1600 2090
Angulo de inclinacién | 30° | 35° | 30° | 35°
Max. Desnivel H (m) 15 6 15 6
Capacidad tedrica
en pers/h.
v = Velocidad
v=0,5m/s 6750 9000
v=0,65m/s 8775 11700
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